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	№

п/п
	Кол-во кредитов ECTS/

кол-во кредитов
	Перечень дисциплин

	
	
	Образовательная программа "Робототехника. Системы управления"


	1
	2
	3

	                              Модули специальности

	1
	4/2
	Модуль SMP 2
PSTM 5201 «Программные средства и технологии моделирования» 1-1-1-2
Пререквизиты:
MIOU 4303 2-0-1-7
Постреквизиты: 

ISU 5302 2-0-1-2

Целью изучения дисциплины является: программных средств и технологии моделирования технических систем.

 Содержание основных разделов:
 Математические модели. Математическое моделирование. Цели, задачи и технологии моделирования.  Имитационное и схемотехническое моделирование. 

Специализированные программные комплексы и системы. 
Результаты обучения: магистрант должен иметь представление и  практические навыки решения задач

	2
	4/2
	Модуль SMP 2

YaPPK 5202 «Языки программирования промышленных контроллеров» 1-0-1-2
Пререквизиты:

TP 1208 1-1-1-2

Постреквизиты:  - 

Целью изучения дисциплины является: приобретение теоретических знаний и программное обеспечение систем управления верхнего, среднего и нижнего уровней. и практических навыков в программировании ПЛК 

Содержание основных разделов: Классификация и принципы построения промышленных контроллеров Прикладные программные средства для программирования ПЛК. Язык программирования ПЛК. SCADA-системы.

Результаты обучения: навыки программирования ПЛК на языках стандарта МЭК 61131-3 и создания систем управление на базе ПЛК и SCADA-систем

	3
	5/3
	Модуль RSAU 3

STMSSSAU 5303 «Современные теории, методы и средства создания систем автоматизации и управления» 1-0-2-1
Пререквизиты:

LSAR 3301 1-1-1-5  

Постреквизиты:

ISU 5302 2-0-1-2

Целью изучения дисциплины является:  приобретение знаний о современных теориях, средствах и методах создания систем автоматизированного управления.

Содержание основных разделов: Современная теория управления технических систем. Математические методы ис​следования систем управ​ления. Объекты и задачи управления в технике и промышленном производстве. Методы анализа и оптимального синтеза систем управления в условиях неполной определенности.  Алгоритмы, методы и средства создания интегрированных иерархических систем автоматизированного управления.

Результаты обучения: навыки решения задач анализа, синтеза и оптимизации САУ технологическими процессами и производством и знание о тенденции их развития.

	4
	4/2
	Модуль RSAU 3

ISU 5304 «Интеллектуальные системы управления» 2-0-1-2

Пререквизиты:

PSTM 5201  1-1-1-1
 STMSSSAU 5303 1-1-1-1
Постреквизиты:  - 

Целью изучения дисциплины является:  освоение  принципов построения,  интеллектуальных систем управления  техническими объектами в различных отраслях промышленности
Содержание основных разделов:  Динамические экспертные системы в управлении. Нейросетевые технологии ИС. Системы управления с нечеткой логикой. Технологии для создания правил базы знаний. Логико-динамические модели и программно-технические средства ИСУ.

Результаты обучения: умение выполнять предварительные расчеты и  ориентироваться в схемах интеллектуальных систем управления  типовыми  технологическими процессами.

	5
	4/2
	Модуль UEK 4

SUEK 5306 «Системы управления электротехническими комплексами» 2-0-1-1

Пререквизиты:
ATK 4307 1-1-1-7  
Постреквизиты:  - 

Целью изучения дисциплины является: формировние знаний о принципах построения и способах реализации систем управления электротехническими комплексами.

Содержание основных разделов: Назначение и принципы построе​ния электроприводов.  Классификация и конструктивные особен​ности электроприводов. Основы проектирования электротехнических комплексов. Монтаж, наладка и эксп​луатация электротехнических комплексов и их систем управ​ления.
Результаты обучения: знание основных типов систем  управления электротехническими комплексами, их характеристик и областей применения и  развития.

	6
	4/2
	Модуль UEK 4

EE 5307 «Энергосберегающие технологии в электроэнергетике и автоматизации» 1-0-1-1

Пререквизиты:
STMSSSAU 5303 1-1-1-1

Постреквизиты:  - 

Целью изучения дисциплины является: сведения о современных материалах и технологиях для снижения затрат энергии в производстве.

Содержание основных разделов: Общие вопросы экономики энергосбережения. Энергетический менеджмент. Энергоаудит. Энергосервисные контракты как механизм финансирования мероприятий по повышению энергетической эффективности. Энергосберегающие технологии. Показатели качества электроэнергии и их оценка при питании регулируемых асинхронных электроприводов.
Результаты обучения: знание новейших технологий и уметь использовать его для повышения эффективности производства при снижении энергозатрат.

	7
	4/2
	Модуль АEK 4

AEKGMP 5306 "Автоматизация электротехнических комплексов горно-металлургического производства" 2-0-1-1

Пререквизиты:

PE 2210 1-1-1-1

MIOU 4303 1-0-1-4

Постреквизиты: -
Целью изучения дисциплины является: освоение принципов автоматизации электротехнических комплексов горнометаллургиеского производства (ГМП), основ теорий проектирования настройки, наладки и эксплуатации подсистем этих комплексов.

 Содержание основных разделов: Программные средства и технологии  моделирования электротехнического оборудования ГМП. Динамические характеристики оборудования электротехнических комплексов. Современные методы и средства создания систем автоматизации и управления ГМП.

Результаты обучения: знание методов проектирования и наладки систем автоматизации электротехнических комплексов ГМП..

	8
	5/3
	Модуль  PR 5
   OPPR 5208 «Основы проектирования промышленных  роботов» 1-0-2-1

Пререквизиты:
MOA 3221 1-1-1-6  

Постреквизиты:

SUPR 5309 1-0-1-2
MSMPR 5310 1-0-1-2

Целью изучения дисциплины является: приобретение знаний по теории и практики основ проектирования промышленных роботов.

Содержание основных разделов: Современный уровень развития в области проектирования промышленных роботов. Принципы и методы проектирования промышленных роботов. Нормы и требования при   проектировании систем. Этапы проектирования. Виды технической документации  и порядор ее разработки. Специализированные  пакеты прикладных программ.

Результаты обучения:  практические навыки в области  проектирования промышленных роботов с использованием современных средств.

	9
	4/2
	Модуль  PR 5

SUPR 5309 «Системы управления промышленными роботами» 1-0-1-2

Пререквизиты:
OPPR 5208 1-0-2-1
Постреквизиты: -
Целью изученя дисциплины является: получение теоретических знаний в области  систем  методов анализа и синтеза управления промышленными  роботами.

Содержание основных разделов: Особенности движения промышленных роботов. Методы проектирования промышленных роботов. Конструктивные особенности, систем управления промышленными роботами. Использование интеллектуальных систем в управлении промышленными роботами.

Результаты обучения: теоретические знания современных методов  анализа и синтеза законов управления промышленными  роботами и навыки их применения

	10
	4/2
	Модуль  PR 5

MSMPR 5310 «Методы и средства моделирования промышленных роботов» 1-0-1-2

Пререквизиты:
OPPR 5208 1-0-2-1

Постреквизиты:  - 

Целью изучения дисциплины является: знание особенностей методов и средств моделирования промышленных роботов.

Содержание основных разделов: Виды интегрированных пакетов прикладных программ. Методология использования этих пакетов при моделировании физических, технологических и     информационных процессов, связанных с анализом и синтезом мехатронных систем  и их приводами.

Результаты обучения: теоретические знания и  практические навыки  в области моделирования промышленных роботов с использование современных пакетов прикладных программ.

	11
	5/3
	Модуль  ATK 5
 OPATK 5208 «Основы проектирования производственных автоматизированных комплексов 

(АТК)  (регулирование по скорости конвейерных линии)»  1-0-2-1

Пререквизиты:

ATTPP 4309 1-1-1-7  
Постреквизиты:

SUKRRATK 5309 1-0-1-2

SOUATK 5310 1-0-1-2

Целью изучения дисциплины является:  основы проектирования автоматизированных технологических комплексов (АТК) на базе конвейерных установок (КУ) с регулируемыми электроприводами.

Содержание основных разделов: Регламентирующие основы проектирования АТК.  Этапы проектирования АТК.  Принципы построения и конструирования КУ.  Электропривод  КУ. Автоматизированный электропривод (АЭП)  КУ.  Технические средства  АЭП КУ.  Алгоритмы, методы и средства  настройки и наладки АЭП КУ.

Результаты обучения: навыки проектирования  конвейерных установок и  АЭП КУ а также иметь представление о тенденциях развития АЭП КУ.

	12
	4/2
	Модуль  ATK 5

SUKRRATK 5309 «Системы управления и контроля режимов работы АТК» 1-0-1-2

Пререквизиты:

OPATK  5208 1-0-2-1
Постреквизиты:  - 

Целью изучения дисциплины является: обучение принципам проектирования аавтоматизированных технологических комплексов (АТК) на базе конвейерных установок горнорудных предприятий.

Содержание основных разделов: Этапы проектирования АТК.  Принципы построения и требования к автоматизированным системам  контроля и управления  конвейерными установками (КУ).  Технические средства автоматизации  КУ.  Алгоритмы, методы, программно-аппаратные  средства  проектирования систем автоматизации разветвленных и распределенных КУ. 

Результаты обучения: знание методов проектирования систем автоматического контроля и управления  КУ  и тенденций развития подобных систем.

	13
	4/2
	Модуль  ATK 5

SOUATK 5310 «Системы оперативно-диспетчерского управления АТК» 1-0-1-2

Пререквизиты:

OPATK 5208 1-0-2-1
Постреквизиты:  - 

Целью изучения дисциплины является: обучение принципам проектирования аавтоматизированных технологических комплексов (АТК) на базе конвейерных установок горнорудных предприятий.

Содержание основных разделов: Этапы проектирования АТК.  Принципы построения и требования к автоматизированным системам  контроля и управления  конвейерными установками (КУ).  Технические средства автоматизации  КУ.  Алгоритмы, методы, программно-аппаратные  средства  проектирования систем автоматизации разветвленных и распределенных КУ. 

Результаты обучения: знание методов проектирования систем автоматического контроля и управления  КУ  и тенденций развития подобных систем.


Заведующий кафедрой АПП                                                                           Брейдо И.В.
